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1 RA2 RA1 18 —

2 RAS3 RAO 17 [—

3 RA4 OSC1 16 |—

4 MCLR OSC2 15 |—

5 Vss vDD 14 [—
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; LED control program

MEM1

START

STEP1

INCLUDE"p16F84A.inc"
list p=16F84A

ZDY—RIT7AIVEITEIAATTIELY,

DAL —ATEHEEZENEHo1-5, PICY4(O
NZTOTSLDEEAAFITL, ENMEREZRZL
TS0,

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

EQU

ORG
GOTO
ORG

BSF
MOVLW
MOVWF
BCF

MOVF
ANDLW
MOVWF
RLF
RLF
RLF
RLF
MOVF
MOVWF
GOTO

END

0x0C

0
START
4

STATUS,RPO
B'00000111"
TRISB
STATUS,RPO

PORTB,0
B'00000111'
MEM1
MEM1,1
MEM1,1
MEM1,1
MEM1,1
MEM1,0
PORTB
STEP1

NIFARAYFEFHCAELEDMHLTL, R4 VvF%&
FIKCLEDA RT3 5705 5L TY .

;Port B Setting
;Selection of Bank 1

;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port
;Selection of Bank 0

;(RB)->(W)

;(W) and 00000111 -> (W)

;(W) -=> (MEM1)

;Rotate Left(tMEM1) -> (MEM1)
;Rotate Left(tMEM1) -> (MEM1)
;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)
;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)
;(MEM1) -=> (W)

;Output to Port B

;Repetition of Processing




SW,, SW,, SWy DN )% I = L— b $ % 1Z1EDebugger — Stimulus — New Workbook

& LTCPIn/SFROYN DNV ZET U w7 LTI NVE T A =2 —IK YRBO, RB1, RB2

IS, TN FE LD Action% 51 2 1L Set High, Set Low, Set High & 5% 7E L, TILZEILD

ITONREADFire R ¥ &, FIRZ VB LRNOAT v T EIT2T 5 &

MOVF PORTB 0D % FAT LI BEE T, WL T X ZIZ2°00000101° 28 AT S 5.
GEMII R0 %37”’% LTL7ZE0. )

=)

File Edit View ijbugger ngmmer Tools ﬁgum Window Help

| @U\%‘E\éﬂwllﬂ]d*ﬁﬂ%hiﬂ@’ﬁiJChecksum:Uxaé[]B | ruwnreRo]

[m:] L | | Special Function Registers o @ =]
oo # LED control program REddress r| SFR Name | Hex Decimal | Binary | -
= INCLUDE"p16F84A. inc"” WREG 0x05 3 00000101

list p=16F84A 00 INDF — - -
01 TMRO 0x00 0 00000000
MEML EQU 0x0C 02 PCL 0x0% 9 00001001
oRE o 03 STRATUS 0x18 24 00011000
oo sranT 04 FSR 0x00 1] 00000000
one 4 E 05 PORTR 0x00 1] 00000000 |
0e PORTB 0x05 5 poooolol |
1 START 08 EEDATA 0x00 1] 00000000
;Port B Setting 09 EERDR 0x00 1] 00000000
BSF STATUS,RPO ;Selection of Bank 1 Finclin F 0z PCLATH 0x00 0 00000000
MOVLW  B'00000111'
MOVWF ~ TRISS ;RB0-2 -> Input Port, RB3- ‘C¥Pro 0B INTCON 0x00 o 00000000
BCF STATUS,RED  ;Selection of Bank 0 L Async 81 OPTION REG 0xFF 255 11111111
[ W 85 TRISE 0xl1F 31 ooo11111 |
‘ STEPL e Asyna 86 TRISB 0x07 7 00000111
MOVE ~ PORTE, 0 7 (RB) => (W) B Async a8 EECON1 0x00 ] 00000000 ~
=2 ANDLW  B'00000111' ; (W) and 00000111 -> (1 L Async
MOVWF  MEM1 P (W) -> (MEM1) B A
RLF MEM1,1 ;Rotate Lefc (MEM1) —> (MEM: o ASYRSh @ | File Registers
RLF MEM1,1 ;Rotate Left (MEM1) -> (MEM k: Async =2 EI-@
RLF MEM1,1 ;Rotate Left (MEM1) -> (MEM: Address | Hex |Decj_mal Binary |Symb01 Namel
RLF MEM1,1 ;Rotate Left (MEM1) -> (MEM: A 0x00 0 00000000 POLATH E
MOVF MEM1,0 P MEM1) -> (W)
- ‘outpur te Porc = 0B 0x00 [} 00000000 INTCON
GOTO STEP1 ;Repetition of Processing oc 0x00 0 00000000 MEM1
oD 0x00 0] 00000000 h
Hex ‘ Symbolic |
(@] Stimulus - [Untitled] EI@
Agynch | Fin / Register Actions | Advanced Pin f Register | Clock Stimulus I Register Injectio
Fire |Pin/SFR |A:t\0n |W|dth |Un|ts |CDmments,’Messaqe
> |RBO SetHigh
> |RB1 Set Low
MPLAB SIM PIC16F84A g g 20 MHz bank 0 Ln 21, Col 1 INS V
A —
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Data Sheet @ REGISTER FILE MAP &Y

KEDKRA b

AL A X
PORTA
PORTB

DORIHTY.

\ N0 N ‘
TELR (i) TEL R (Fith)
0Oh FET7RFLR FET7RFLR 80h
O1h TMRO OPTION 81h
02h PCL PCL 82h
03h STATUS STATUS 83h
04h ESR ESR 84h
O5h PORTA TRISA 35h
06h PORTB TRISB 36h
07h 7h
08h EEDATA EECON1 88h
09h EEADR EECON2 89h
0 PCLATH PCLATH 8Ah
OBh INTCON INTCON 8Bh
Ch . . RN 8Ch
NAIT7AILLDRAE NAIT7AILLDRA
CFh

4Fh




; LED control program

MEMI1

START

STEPI

INCLUDE"p16F84A.inc"

list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

EQU 0x0C
ORG 0

GOTO START

ORG 4

BSF STATUS, RPO
MOVLW B'O0O000I1T
MOVWF  TRISB

BCF STATUS,RPO
MOVF  PORTB,0
ANDLW  B'00000111'
MOVWF MEMI

RLF MEMI, 1
RLF MEMI, 1
RLF MEMI, 1
RLF MEMI, 1
MOVF  MEMI,0
MOVWF PORTB
GOTO STEP1

END

T AN LT RAEZDOT KL AL, N
JENWOMATEHINTWET.

RPO (STATUSL ¥ 2 % DS E v M&1
ETAHILT AT 1 EINTEET.

BSF f, b Bit Set f DWE T,
TZ7AfOE Y FbAE 1 IZLET.

STATUSL VA X D4 > MZiE, Data
Sheet™®STATUS REGISTERIZ L % &

|RP |RP1|RPO| TO | PD| Z | DC| C |

ELRIN DT HILTWVWET . 7




; LED control program

INCLUDE"p16F84A.inc"
list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

MEMI  EQU 0x0C
ORG 0 N7 1IZHAHTRISBL U A Z T
GOTO  START
ORG 4 ‘000001117
START
BSF STATUS,RP0 EX AL, ANHIHDPORTB%
MOVLW  B'00000111"
MOVWF  TRISB .
BCF STATUS,RPO RB7 — [HJ)a—
RB6 — i JjAR— K
STEPI  MOVF  PORTB,0 RBS — HHHE— K
ANDLW  B'00000111' o
MOVWF  MEMI RB4 — I117] HL‘ b
RLF MEMI,1 RB3 — 1A — |k
RLF MEM1, 1 RB2 —» AJJ7R— |k
RLF MEMI,1 o
RLF MEMI,1 RB1 — ]\jﬁ—o b
MOVF  MEMI,0 RBO — AJjA— |k
MOVWF  PORTB
GOTO  STEPI Lo X

END




18 10

N S N Y N N Y
RAl RAO OSCl OSC2 Vdd RB7 RB6 RB5 RB4

D PIC16F84A

RA2 RA3 RA4 MCLR Vss RBO RBI RB2 RB3
N N N N O

1 9

PIC16F84A D4 & B Fd &



PIC16F84A

Bz (X, PORTBD
F0EYFRBOE A

 HR—KZIEET
5,
RED&EIHIZ, ZZIC

EESHHOLAS

_EERLIZES.

RBS| 11

RB4| 10

10



V=1[V]
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RBO

RB1
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AT H—
3% LR
RiZ, ZC

RB2

RB3

2

FFEIZ, PORTB®D
#1t > FRB1 %
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PIC16F84A

PORTBL L XA (&
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PIC16F84A
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B,

ANES

51z X, PORTB®D
FT4EVIRB4ZEH
HR—KFZIEET

ZIZSVOER, L
XTS5 KD

PICTARFR4A

LD L&D, =
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; LED control program

MEMI1

START

STEPI

INCLUDE"p16F84A.inc"

list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

EQU 0x0C
ORG 0

GOTO START

ORG 4

BSF STATUS, RPO
MOVLW  B'00000111'
MOVWF _ TRISB

BCF STATUS, RPO
MOVF  PORTB,0
ANDLW  B'00000111'
MOVWFE MEMI

RLF MEMI, 1

RLF MEMI, 1

RLF MEMI, 1

RLF MEMI, 1
MOVF  MEMI,0
MOVWEF PORTB
GOTO STEP1

END

BCF f, b Bit Clear f Ol T3 .
T7ANETOE Y FbEOIZLET.

RPOZO0IZT A E, N0 EIRL F
9.

PORTBL A X D
RBO-RB2IZ A JIfg 5035 B i,

RB3-RB7)0 g 5 &2 H /1 T £,
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; LED control program

INCLUDE"p16F84A.inc"
list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

PORTBL P AX DOHHAEZWL T R
B2 ~BRE L9,

’/V

MEMI  EQU 0x0C
ORG 0
GOTO START
ORG 4

START
BSF STATUS,RPO
MOVLW  B'00000111'
MOVWF TRISB
BCF STATUS,RPO

STEPI | MOVF _ PORTRB,0 |

| ANDLW  B'00000111'

MOVWF  MEMI
RLF MEMI,1
RLF MEMI,1
RLF MEMI,1
RLF MEMI,1
MOVE  MEMI,0
MOVWF PORTB
GOTO STEPI

END

WL AZDOFHIE y s OfE % 5%
L, EFAI5E Y MooV TIEiaEAY
120& LET.

ANTIEHRD I 2 55T 12012,
KO REREZITVET.

1

ZD

10010110
AND 00000111
00000110
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; LED control program

MEMI1

START

STEPI

INCLUDE"p16F84A.inc"
list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

—

EQU 0x0C
ORG 0

GOTO START

ORG 4

BSF STATUS,RPO
MOVLW  B'00000111'
MOVWF  TRISB

BCF STATUS,RPO
MOVF  PORTB,0
ANDLW  B'00000111'
MOVWE  MEMI

RLF MEMI, 1
RLF MEMI, 1
RLF MEMI, 1
RLF MEMI, 1
MOVF  MEMI,0
MOVWE  PORTB
GOTO STEPI

END

WL U RAHDHPEZMEMIIZEEE L
T, Zh%, 4y MNaldzL 7%,
WL AZICRELET,

WL U RAHZDHEZPORTBL ¥ A
HIZHRIE L F 9.

RBO,12OAJJIZ4 Yy ho7 b L
THFNENRB4AS.6ICH IS FET.

21



PIC16F84A
5V=°1" 11 |RBO RB7 | 18
12 |RB1 RB6 | 17
13 |RB2 RB5 | 16
14 |RB3 RB4 |15 5V ="1
=
AAYFAT _¢_ =09




eV

PIC16FS84A
Ré 0V=:0" 11 |RBO RB7 |18
SEl
! 12 |RB1 RB6 | 17
13 |RB2 RB5 | 16
14 |RB3 RB4 |15 0V =<0’
—] |
=
AAYFA lL_
S/ S S S S

HALT

23



Oﬂfﬁzﬂ;bf_?’f:/o)@ﬂ%( TO9SLDEZAAEETEITHOTLEELN.
TLyRR—F EDEV V7 ybZPICKit3Z ELIAHA#, TLyRR—FDERZ AN
TLIZELY. USBS—T )L T/\Y OV EPICKit3Z KR L T,

Programmer — Select Programmer — PICkit3 [CKYLLTFDAvtE—IhH
niE, ABIEEECBOTOET

i

MY LED c

File Edit View Project ugger Programe Tools Configure Window H
| D Hl&hﬂléMWIl?H Releas <5 H B ® @ |2 # & | Checksum:0xa603 | EXTE R

|
MLED_C---EE El = e == == EEI X I

; LED control program
= 28 LED_cont.mcp
E| (23 Source Files

U

INCLUDE"pl&F84A.inc™
list p=16F844

E LED_cont.4

l:lHe-ader Files CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP

DObje-Ct Files - - - - - - - -

[ Library Files MEM1 QU 0x0C

[ Linker Script

------ ..[2 Other Files ORE 0 =
GOTO START
ORG 4
[ Files | ¥ Symbols .
|
e o Output Eliciba)l
:Port B Serting |Build | Version Control | Finel in Files | PICKit3 | I
BSF STATUS, RPO rSelection of Bank 1
MOVLW  B'00000111' L _
MOVWF  TRISE :RBO-2 -> Input Port, EB3- PICkit 3 detected
BCF S5TATUS,RP0 ;Selection of Bank 0 . .
Connecting to PICkit 3.
STEF1 Firmware Suite Yersion.. 012704 *l'b 0) }\y

MOVE PCRTE, O 2 (RB) —> (W) Firmware tvpe ... hidrange L
ANDLW B'00000111' ; (W) and 00000111 -> (1 BlCKit 3 O 4 oS N
MOVWF  MEM1 2(W) -> (MEM1) It d Lionnected. 75 H:ll
RLF MEM1, 1 :Rotate Left (MEM1) -»> (MEM: Target Detected
RLE  MEMI,1  ;Rotate Left(MEMI) -> (MEM Device ID Revision = 00000000 ;h,(j:OK
RLF MEM1,1 :Rotate Left (MEM1) -> (MEM:
RLF MEM1,1 :Rotate Left(MEM1) -> (MEM:
MOVF MEM1, 0 : (MEM1) -> (W)
MOVWE PCRTE sOutput to Port B
GOTO STEF1 sRepetition of Processing
END Ll

—

[}
PICkit 3 PIC16F84A W:0

bank0 Ln9, Col1i
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Project — Make — Programmer — Program — (7 — /L 3— D40 < (285 D)
F 27V FTHER—FRED~Y A a2 ZFATTEDL. HLTE Y
7w FINBPICKIt 32 5| ETh< 2 & THv A a0 ZF(T7TE5. LUFD LD

PEMEZFER L T E X0,
PIC16F&4A
=11 rRA2 RA1 18 |
® ® —| 2 RA3 RAO 17 [
—— sy —| 3 RA4 osc1 16 [
—| 4 MCLR o0Osc2 15
77 R B R
— 5 Vss vDD 14 [~
6 RBO RB7 13 —
7 RB1 RB6 12
8 RB2 RB5 11
9 RB3 RB4 10

RAYFA D
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; LED control program, modified version

b

START

INCLUDE"p16F84A.inc"

list p=16F84A

ZDI—=AT 7 ANEFHIAALTHF IV,

U2 a2 bL—Z CEERER N & bo72H, PIC
VA ANIT T T LADEZIALEITY, #IE
WeBA L TR &0,

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

ORG
GOTO
ORG

;Setting of Port RB

STEP1

STO
ST1

STEP2

BSF
MOVLW
MOVWF
BCF

BTFSS
GOTO
GOTO
BSF

GOTO
BCF

GOTO

END

0
START
4

STATUS,RPO
B'00000111"

TRISB

STATUS,RPO

PORTB,0
STO
ST1

PORTB,4
STEP2
PORTB,4

STEP1

I AA v F T LLEDNSAT T AT e s
7 LT,

;Selection of Bank 1

;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port
;Selection of Bank 0

;Skip next line, if RBO =1

;1 ->RB4
;0 -> RB4

;Repetition of Processing

26




PIC16FS4A
Ré 5V=°1" 11|RBO RB7 |18
JE]
- 12 |RB1 RB6 | 17
13 |RB2 RB5 | 16
L 5v = L
14 |RB3 RB4 |15 0V =
— |
=
AAYFA T lL JHAET
ST S S ST
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eV

PIC16FS84A
Ré 0V=:0" 11 |RBO RB7 |18
SEl
! 12 |RB1 RB6 | 17
13 |RB2 RB5 | 16
14 |RB3 RB4 |15 5V ="°1
RAYFA Y
S S S/
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FEMELT AA v TFS1EFNIT D ERNLY A 4 — RLEDIDA S L, S1E4 7
(295D ELEDIHAT L, S22 A4 129 5H ELED2ASAT L, S2&2 47
(295 ELED2)SHEAT L, S3%& A4 0295 ELED3N ST L, S3%& A4 7IZ
95 ELED3HI T 57 1 7T AE1ERYE L.

FEEMEIS AA v FS1E2MT LY A 4 — FLEDIREAT L, S1E4 71275
EKI 1 FMIZIZLEDINELT 75 7' v 77 A& ERGCE X

b TR RGBSy —F 2R T 5.

TIMEI
TIME2
TIME3

COUNT1

STEPM
STEPM1
STEPM2

EQU
EQU
EQU

CALL

MOVLW
MOVWF
MOVWF
MOVWF
DECFSZ
GOTO
DECFSZ
GOTO
DECFSZ
GOTO
RETURN

0x10
0x11
0x12

COUNT1

0x45
TIME1
TIME2
TIMES3
TIME3, 1
STEPM?2
TIME2,1
STEPM1
TIMEL,1
STEPM

J

#FHIZTIMEL,2,3[20x45% AN 5. TIME3%—29 D
FHLTLE, 012io7=5, TIME2Z—DiELL T,
TIME3[Z0x45% AN T, BU, TIME3%—29 D5
LTULE, 01245725, TIME2Z —DELL T,
TIME3[Z0x45ZF ANT, BU---&, <UsRL, ©MNT,
TIME2AY0IZ7E27=5, TIME1Z —2DE 5L TTIME2,
3[20x45F AT~ E<YRY. TIMELIAN0OIZE: o F=
SR T. 0x45=D69" &Y

2ET69 x 69 X OEIDLKYIRLEBEZEITD.

DECFSZIF1H AL (REyTH(E2H 1)),
GOTOlF2H A4 )L. £oT, 69EID#EYRL THY
69X3HAYIIEETS. 1HA(IILIZZDTAaT
(X1 s THHBDT, COHYTIL—FUIE

69 X 69X 69 X3 AU)L X 1lus = 1sec




EEMEL 7

; LED control program, modified version

b

fi -l

INCLUDE"p16F84A.inc"
list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

ORG
GOTO
ORG

START

;Setting of Port RB

BSF

MOVLW
MOVWF

BCF

BTFSS

GOTO
GOTO

0
START
4

STATUS,RPO
B'00000111"'
TRISB
STATUS,RPO

PORTB,0
STXXO0
STXXI1

PORTB,4
STEP2
PORTB,4

;Selection of Bank 1

;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port
;Selection of Bank 0

;Skip next line, if RBO = 1

;1 ->RB4

;0 -> RB4

30



WHEME1 7 Hox

STEP2

STX0X
STX1X

STEP3

STOXX
STIXX

STEP4

BTFSS
GOTO
GOTO

BSF
GOTO
BCF

BTEFSS
GOTO
GOTO
BSF

GOTO
BCF

GOTO

END

PORTB, 1
STX0X
STX1X

PORTB,5
STEP3
PORTB,5

PORTB,2
STOXX
STIXX

PORTB,6
STEP4
PORTB,6

STEP1

;Skip next line, if RB1 =1

;1 > RB5
:0 -> RB5

;Skip next line, if RB2 =1

;1 -> RB6
;0 -> RB6

;Repetition of Processing
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HEMBE L 8  fREH

; LED control program, modified version

b

INCLUDE"p16F84A.inc"
list p=16F84A

__CONFIG HS OSC & WDT OFF & PWRTE OFF & CP OFF

TIMElI  EQU
TIME2  EQU
TIME3  EQU

ORG
GOTO
ORG

START

;Setting of Port RB
BSF
MOVLW
MOVWF
BCF

;Main Routine

STEP1 BTEFSS
CALL
BCF
GOTO

0x10
0x11
0x12

0
START
4

STATUS,RPO
B'00000111"
TRISB
STATUS,RPO

PORTB,0
ONRTN
PORTB,4
STEPI

;Selection of Bank 1

;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port
;Selection of Bank 0

;Skip next line, if RBO =1

:0 > RB4
;Repetition of Processing
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HEENEL 8 Ho%
;Sub Routine 1

ONRTN

BSF
BTFSS
GOTO
CALL
RETURN

PORTB,4
PORTB,0
ONRTN

COUNTI

:1 -> RB4

;Skip next line, if RBO =1

;3ub Routine for Time Consuming for 1 second
COUNTI MOVLW

STEPM
STEPM1
STEPM2

MOVWF
MOVWF
MOVWF
DECFSZ
GOTO
DECFSZ
GOTO
DECFSZ
GOTO
RETURN

END

0x02
TIME1
TIME2
TIME3
TIMES3,1
STEPM?2
TIME2,1
STEPM1
TIME]L,1
STEPM



200448 H
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	スライド番号 28
	スライド番号 29
	スライド番号 30
	スライド番号 31
	スライド番号 32
	スライド番号 33
	スライド番号 34
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６．ＬＥＤ（発光ダイオード）の制御を学ぼう

本稿のWebページ

http://www.mybook-pub-site.sakura.ne.jp/PIC/index.html
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１　ＲＡ２　　　　　  ＲＡ１  １８



２　ＲＡ３　　　　　 ＲＡ０　１７　　



３　ＲＡ４　　　　 ＯＳＣ１  １６



４　ＭＣＬＲ　　　ＯＳＣ２　１５



５　Ｖｓｓ　　　　　  ＶＤＤ　１４



６　ＲＢ０　　　　　 ＲＢ７　１３



７　ＲＢ１　　　　　 ＲＢ６   １２



８　ＲＢ２　　　　 　ＲＢ５   １１



９　ＲＢ３　　　　　 ＲＢ４　１０





PIC16F84A

●

SW1

R4

5V

●

SW2

●

SW3

R3

R2

●

●

LED1

LED2

LED3

本マイコン回路製作の詳細は第0章を参照してください．



















R7

R6

R5
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; LED control program



	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



MEM1	EQU	0x0C



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START				;Port B Setting

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0



STEP1	MOVF	PORTB,0		;(RB)->(W)

	ANDLW	B'00000111'		;(W) and 00000111 -> (W)

	MOVWF	MEM1		;(W) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	MOVF	MEM1,0		;(MEM1) -> (W)

	MOVWF	PORTB		;Output to Port B

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing



	END

これはスイッチを閉じるとLEDが消灯し，スイッチを開くとLEDが点灯するプログラムです．

このソースファイルを打ち込んで下さい．

シミュレータで動作確認が終わったら，ＰＩＣマイコンにプログラムの書き込みを行い，動作確認をして下さい．







*

SW1, SW2, SW3 の入力をシミュレートするにはDebugger → Stimulus → New Workbook としてPin/SFRの列のセルを左クリックしてプルダウンメニューよりRB0, RB1, RB2を選ぶ．それぞれのActionを例えばSet High, Set Low, Set Highと設定し，それぞれの行の先頭のFireボタンを押す．F7ボタンを押しながらステップ実行をすると

MOVF  PORTB, 0の命令を実行した段階で，Wレジスタに’00000101’が入力される．

（詳細は第0章を参照してください．） 
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命令デコーダ

コントローラ

プログラムカウンタ

(PC)

８レベルスタック

ファイルレジスタ

８ビット

FSRレジスタ

入出力ポート



プログラムメモリ

（フラッシュメモリ）

命令レジスタ

MUX

STATUSレジスタ

Wレジスタ













1４ビット

１０２４

１４

1３ビット

１３

７

６８



７

間接

アドレス

RA４～RA０

RB７～RB０

制御信号

…

ＭＵＸ











５

直接アドレス

８



ＡＬＵ































８

８

データバス

　　ＰＩＣ１６Ｆ84Aの構成
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間接アドレス



ＴＭＲ０

ＯＰＴＩＯＮ

ＰＣＬ

ＳＴＡＴＵＳ

ＳＴＡＴＵＳ

ＰＣＬ

ＦＳＲ

ＦＳＲ

ＰＯＲＴＡ

ＰＯＲＴＢ



ＥＥＤＡＴＡ

ＥＥＡＤＲ

ＰＣＬＡＴＨ

ＩＮＴＣＯＮ

間接アドレス



ＴＲＩＳＡ

ＴＲＩＳＢ

ＩＮＴＣＯＮ

ＰＣＬＡＴＨ

ＥＥＣＯＮ１

ＥＥＣＯＮ２

汎用ファイルレジスタ



















汎用ファイルレジスタ



















アドレス（番地）

００ｈ

０１ｈ

０２ｈ

０３ｈ

０４ｈ

０５ｈ

０６ｈ

０７ｈ

０８ｈ

０９ｈ

０Ａｈ

０Ｂｈ

０Ｃｈ

アドレス（番地）

８０ｈ

８１ｈ

８２ｈ

８３ｈ

８４ｈ

８５ｈ

８６ｈ

８７ｈ

８８ｈ

８９ｈ

８Ａｈ

８Ｂｈ

８Ｃｈ

ＣＦｈ

４Ｆｈ

バンク０

バンク１





本章のポイント



入出力レジスタ

PORTA

PORTB

の利用です．

Data Sheet の REGISTER FILE MAP より







*

ファイルレジスタのアドレスは，バンクという概念で管理されています．



RP0 (STATUSレジスタの第5ビット)を1とすることで バンク１を選択できます．



BSF  f, b           Bit Set f の略です．

ファイル f のビットbを １ にします．



STATUSレジスタの各ビットには，Data SheetのSTATUS REGISTERによると





と名前がつけられています．



; LED control program



	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



MEM1	EQU	0x0C



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START				;Port B Setting

	BSF	STATUS, RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB	

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0



STEP1	MOVF	PORTB,0		;(RB)->(W)

	ANDLW	B'00000111'		;(W) and 00000111 -> (W)

	MOVWF	MEM1		;(W) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	MOVF	MEM1,0		;(MEM1) -> (W)

	MOVWF	PORTB		;Output to Port B

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing



	END









*

バンク１にあるTRISBレジスタに



‘00000111’



を書き込むと，入出力用のPORTBを



RB7 → 出力ポート

RB6 → 出力ポート

RB5 → 出力ポート

RB4 → 出力ポート

RB3 → 出力ポート

RB2 → 入力ポート

RB1 → 入力ポート

RB0 → 入力ポート



と設定できます．



; LED control program



	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



MEM1	EQU	0x0C



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START				;Port B Setting

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0



STEP1	MOVF	PORTB,0		;(RB)->(W)

	ANDLW	B'00000111'		;(W) and 00000111 -> (W)

	MOVWF	MEM1		;(W) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	MOVF	MEM1,0		;(MEM1) -> (W)

	MOVWF	PORTB		;Output to Port B

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing



	END
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PIC16F84Aの外観とピン配置













CY8C

24123









PIC16F84A

RB4

RB7

RB6

Vdd

RB5

OSC2

RA1

RA0

OSC1

RB3

RB0

RB1

Vss

RB2

MCLR

RA2

RA3

RA4





10

18

9

1
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PIC16F84A



   6  RB0                        RB7　18



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   

例えば，PORTBの第0ビットRB0を入力ポートに指定すると,

図のように，ここに電圧計がつながることと同じになる．

V

+

















*



PIC16F84A



V = 1[V]

PORTBレジスタは







となる．

V

+



●

S1

R1

5V

5V = ‘1’

スイッチオフ

*******1



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   
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PIC16F84



V = 0[V]

PORTBレジスタは







となる．

V

+



●

S1

R1

5V

0 V = ‘0’

スイッチオン

*******0



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   
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PIC16F84A

V

+



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   

同様に，PORTBの第1ビットRB1を入力ポートに指定すると,図のように，ここに電圧計がつながることと同じになる．
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PIC16F84A

V

+



●

S2

R2

5V

5V = ‘1’

スイッチオフ



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   



PORTBレジスタは







となる．

******1*
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PIC16F84A

V

+



●

S2

R2

5V

0V = ‘0’

スイッチオン



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   



PORTBレジスタは







となる．

******0*
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PIC16F84A







5V



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   

例えば，PORTBの第4ビットRB4を出力ポートに指定すると, 図のように，ここに5Vの電源，もしくはグランドがつながる．
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PIC16F84A







5V

‘0’ = 0 V



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   



PORTBレジスタが







であると

***0****





















































消灯
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PIC16F84A







5V

‘1’ = 5 V



   6  RB0                        RB7　13



   7  RB1                      　RB6　12



   8  RB2                      　RB5　11



   9  RB3                        RB4　10　　　   



PORTBレジスタが







であると

***1****





















































点灯
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BCF  f, b    Bit Clear f の略です．  

ファイル f のビットbを 0 にします．



RP0を0にすると，バンク0を選択します．



PORTBレジスタの



RB0-RB2に入力信号が得られ，



RB3-RB7から信号を出力できます．



; LED control program



	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



MEM1	EQU	0x0C



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START				;Port B Setting

	BSF	STATUS, RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS, RP0	;Selection of Bank 0



STEP1	MOVF	PORTB,0		;(RB)->(W)

	ANDLW	B'00000111'		;(W) and 00000111 -> (W)

	MOVWF	MEM1		;(W) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	MOVF	MEM1,0		;(MEM1) -> (W)

	MOVWF	PORTB		;Output to Port B

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing



	END









*

Wレジスタの下位3ビットの値を残し，上位5ビットについては強制的に0とします．



入力情報のみを残すために，このような演算を行います．















　   　　１００１０１１０

ＡＮＤ  ０００００１１１

　　　   ０００００１１０

例

PORTBレジスタの中身をWレジスタへ転送します．



; LED control program



	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



MEM1	EQU	0x0C



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START				;Port B Setting

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0



STEP1	MOVF	PORTB,0		;(RB)->(W)

	ANDLW	B'00000111'		;(W) and 00000111 -> (W)

	MOVWF	MEM1		;(W) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	MOVF	MEM1,0		;(MEM1) -> (W)

	MOVWF	PORTB		;Output to Port B

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing



	END









*

Wレジスタの中身をMEM1に転送して，これを，４ビット回転した後，Wレジスタに戻します．



Wレジスタの中身をPORTBレジスタに転送します．



RB0,1,2の入力は４ビットシフトしてそれぞれRB4,5,6に出力されます．



; LED control program



	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



MEM1	EQU	0x0C



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START				;Port B Setting

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0



STEP1	MOVF	PORTB,0		;(RB)->(W)

	ANDLW	B'00000111'		;(W) and 00000111 -> (W)

	MOVWF	MEM1		;(W) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	RLF	MEM1,1		;Rotate Left(MEM1) -> (MEM1)

	MOVF	MEM1,0		;(MEM1) -> (W)

	MOVWF	PORTB		;Output to Port B

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing



	END









*



PIC16F84A



 11  RB0       　RB7　18



 12  RB1       　RB6　17



 13  RB2       　RB5　16



 14  RB3　       RB4　15　　　





●

S1

R1

5V

5V = ‘1’

5V = ‘1’

点灯

スイッチオフ





































*





 11  RB0       　RB7　18



 12  RB1       　RB6　17



 13  RB2       　RB5　16



 14  RB3　       RB4　15　　　





●

S1

R1

5V

0 V = ‘0’

0 V = ‘0’

消灯

スイッチオン

PIC16F84A
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第0章で製作したマイコンの回路にプログラムの書き込みと実行を行ってください．ブレッドボード上のピンソケットにPICkit3を差し込み，ブレッドボードの電源を入れてください．USBケーブルでパソコンとPICkit3を接続して，

Programmer → Select Programmer → PICkit3　により以下のメッセージが出れば，回路は正常に動いています．



これらのメッセージが出ればＯＫ







*

スイッチオフ

スイッチオン

消灯

点灯

点灯

１　ＲＡ２　　　　　  ＲＡ１  １８



２　ＲＡ３　　　　　 ＲＡ０　１７　　



３　ＲＡ４　　　　 ＯＳＣ１  １６



４　ＭＣＬＲ　　　ＯＳＣ２　１５



５　Ｖｓｓ　　　　　  ＶＤＤ　１４



６　ＲＢ０　　　　　 ＲＢ７　１３



７　ＲＢ１　　　　　 ＲＢ６   １２



８　ＲＢ２　　　　 　ＲＢ５   １１



９　ＲＢ３　　　　　 ＲＢ４　１０





PIC16F84A

●

SW1

R4

5V

●

SW2

●

SW3

R3

R2

●

●

LED1

LED2

LED3



















R7

R6

R5

Project → Make → Programmer → Program → (ツールバーの右端近くにある) 

　　 をクリックするとボード上のマイコンを実行できる．もしくはピンソケットからPICkit 3を引き抜くことでもマイコンを実行できる．以下のような動作を確認してください．
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; LED control program, modified version

; 

	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4

;

START

;Setting of Port RB

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0

;

STEP1	BTFSS	PORTB,0		;Skip next line, if RB0 = 1

	GOTO	ST0

	GOTO	ST1



ST0	BSF	PORTB,4		;1 -> RB4

	GOTO	STEP2

ST1	BCF	PORTB,4		;0 -> RB4



STEP2	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing

;

	END

これはスイッチを押すとLEDが点灯するプログラムです．

このソースファイルを打ち込んで下さい．



シミュレータで動作確認が終わったら，ＰＩＣマイコンにプログラムの書き込みを行い，動作確認をして下さい．







*



PIC16F84A



 11  RB0       　RB7　18



 12  RB1       　RB6　17



 13  RB2       　RB5　16



 14  RB3　       RB4　15　　　



●

S1

R1

5V

5V = ‘1’

スイッチオフ

0 V = ‘0’

消灯
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 11  RB0       　RB7　18



 12  RB1       　RB6　17



 13  RB2       　RB5　16



 14  RB3　       RB4　15　　　



●

S1

R1

5V

0 V = ‘0’

スイッチオン

PIC16F84A



5V = ‘1’

点灯
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演習問題17　スイッチS1をオンにすると発光ダイオードLED1が点灯し，S1をオフ

　　　　　　にするとLED1が消灯し，S2をオンにするとLED2が点灯し，S2をオフ

　　　　　　にするとLED2が消灯し，S3をオンにするとLED3が点灯し，S3をオフに

　　　　　　するとLED3が消灯するプログラムを作成せよ．





演習問題18　スイッチS1を押すと発光ダイオードLED1が点灯し，S1をオフにする

　　　　　　と約１秒後にLED1が消灯するプログラムを作成せよ．



　　ヒント：以下のような時間稼ぎサブルーチンを利用する．



	TIME1	EQU	0x10

	TIME2	EQU	0x11

	TIME3	EQU	0x12



		CALL	COUNT1



	COUNT1	MOVLW	0x45

		MOVWF	TIME1

	STEPM	MOVWF	TIME2

	STEPM1	MOVWF	TIME3

	STEPM2	DECFSZ	TIME3,1

		GOTO	STEPM2

		DECFSZ	TIME2,1

		GOTO	STEPM1

		DECFSZ	TIME1,1

		GOTO	STEPM

		RETURN



初めにTIME1,2,3に0x45を入れる．TIME3を一つずつ減らしていき，0になったら，TIME2を一つ減らして，TIME3に0x45を入れて，再び，TIME3を一つずつ減らしていき，0になったら，TIME2を一つ減らして，TIME3に0x45を入れて，再び・・・・と，くり返し，やがて，TIME2が0になったら，TIME1を一つ減らしてTIME2, 3に0x45を入れて・・・・・とくり返す．TIME1が0になったら終了．0x45 = D’69’より

全部で69×69×69回のくり返し演算を行う．



DECFSZは１サイクル（スキップ時は２サイクル），GOTOは２サイクル．よって，69回の繰り返しで約69×3サイクルを要する．１サイクルはこのマイコンでは1msであるので，このサブルーチンは69×69×69×3サイクル× 1ms  　　1 sec
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演習問題１７　解答例



; LED control program, modified version

; 

	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START

;Setting of Port RB

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0

;

STEP1	BTFSS	PORTB,0		;Skip next line, if RB0 = 1

	GOTO	STXX0

	GOTO	STXX1



STXX0	BSF	PORTB,4		;1 -> RB4

	GOTO	STEP2

STXX1	BCF	PORTB,4		;0 -> RB4



（次ページに続く）
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演習問題１７　つづき



STEP2	BTFSS	PORTB,1		;Skip next line, if RB1 = 1

	GOTO	STX0X

	GOTO	STX1X



STX0X	BSF	PORTB,5		;1 -> RB5

	GOTO	STEP3

STX1X	BCF	PORTB,5		;0 -> RB5



STEP3	BTFSS	PORTB,2		;Skip next line, if RB2 = 1

	GOTO	ST0XX

	GOTO	ST1XX



ST0XX	BSF	PORTB,6		;1 -> RB6

	GOTO	STEP4

ST1XX	BCF	PORTB,6		;0 -> RB6



STEP4	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing

;

	END
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演習問題１８　解答例

; LED control program, modified version

; 

	INCLUDE"p16F84A.inc"

	list p=16F84A



	__CONFIG   _HS_OSC  &   _WDT_OFF  &   _PWRTE_OFF  &   _CP_OFF



TIME1	EQU	0x10

TIME2	EQU	0x11

TIME3	EQU	0x12



	ORG	0

	GOTO	START

	ORG	4



START

;Setting of Port RB

	BSF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 1

	MOVLW	B'00000111'

	MOVWF	TRISB		;RB0-2 -> Input Port, RB3-7 -> Output Port

	BCF	STATUS,RP0	;Selection of Bank 0



;Main Routine

STEP1	BTFSS	PORTB,0		;Skip next line, if RB0 = 1

	CALL	ONRTN

	BCF	PORTB,4		;0 -> RB4

	GOTO	STEP1		;Repetition of Processing
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演習問題１８　つづき

;Sub Routine 1

ONRTN	BSF	PORTB,4		;1 -> RB4

	BTFSS	PORTB,0		;Skip next line, if RB0 = 1

	GOTO	ONRTN

	CALL	COUNT1

	RETURN





;Sub Routine for Time Consuming for 1 second

COUNT1	MOVLW	0x02

	MOVWF	TIME1

STEPM	MOVWF	TIME2

STEPM1	MOVWF	TIME3

STEPM2	DECFSZ	TIME3,1

	GOTO	STEPM2

	DECFSZ	TIME2,1

	GOTO	STEPM1

	DECFSZ	TIME1,1

	GOTO	STEPM

	RETURN



	END
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LED_cont - MPI E v8.

File Edit View Project Debugger Programmer Tools Configure Window Help

|DEu|sme|8nw a8 7| D i@ Bm® Sma |Checkimbetls | | ruwwdeBo|
.. ¥LED_cont.asm =] = [a-| Special Function Registers
=& 7 LED control program Address - | SFR Name Binary
g WREG 00000101
| p-16Fesa 00 INDF — - -
01 TMRO 0x00 0 00000000
ML 02 BCL 0x09 9 00001001
. 03 STATUS 0x18 24 00011000
. 04 FSR 0x00 0 00000000
B 05 PORTA 0x00 0 00000000
06 PORTB 0x05 5 00000101
p| STaRT 08 EEDATA 0x00 0 00000000
;Port B Secting 09 EEADR 0x00 0 00000000
Siiooane sseiection ef Bame s Find in [N PCLATH 0x00 0 00000000
TRISE ;RB0-2 —> Inpuc Porc, RE3-| | [ C¥Pro 08 INTCON 0x00 0 00000000
STATUS,RPO ;Selection of Bank 0 Async 81 OPTION_REG OxFF 255 11111111
85 TRISA 0x1F 31 00011111 | |
sTERL Asyne] 86 TRISB 0x07 7 00000111
EORIZ, 0 £ (82> 0 Async| 88 EECON1 0x00 0 00000000~
L B'00000111* (W) and 00000111 -> (i Async
MEM1 i (W) -> (MEM1)
MEMI, 1 sRotate Left (MEM1) -> (MEM Async g/ File Registers.
P ‘Rotate Left(umMl) -> (MM Asyne
MEMI1,1 ;Rotate Left (MEMI) -> (MEM: Binary
P ‘Rotate Left(uEM) -> (MM & 0%00 00000000 E
MEM1,0 F(MEM1) -> (W) b
o [, 0B 0x00 0 00000000 INTCON
STEPL ;Repetition of Processing oc  0x00 0 00000000 MEML
oD 0x00 0 00000000 i
Hex | Symbolic |
5 [m | Stimulus - [Untitled]
Asynch | Pin/ Register Actions | Advanced Pin / Register | Clack Stimulus | Register Injectio
Fire Pin/SFR  Action Width | Units | Comments / Message
> |rBO SetHigh
> |RB1 SetLow
>
MPLAB SIM PIC16F84A pc:0x9 W:0x5 zdcc 20 MHz bank 0 Ln 21, Col 1
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File Edit View Project Debugger Programmer Tools Configure Window Help

: LED control program

501 LED_cont.mep
£33 Source Files

1 LED_cont.
Header Files
Object Files

Library Files MEML  EQU 0x0C

Linker Script

Other Files ORG 0
coto

oG 4

INCLUDE"p16F84A. inc™
list p-16Fsan

__CONFIG _HS OSC & _WDT_OFF & _PWRTE_OFF & CE|

22 Fies | %2 Symbols|

[m | Output

sPort B Setting Build_| Versian Cantral [ Find in Files | PICKit3 |
BSE  STATUS,REO :Selection of Bank 1
MOVLW  5'00000111"
MOWE  TRISS 0-2 -> Input Porc, RB3-' PICKit 3 detected
BCE  STATUS,REO :Selection of Bank 0
[Connecting to PICKit 3

Firmware Suite Version... 012704
PORTE, 0 7 (RB)=> (W) Firmware type. Midrange
B'00000111' ; (W) and 00000111

e i PICKit 3 Connected

vEm1, 1 Lefo 1) [Target Detected

MEML L Teft(m) Device ID Revision = 00000000
Jravey Leto i)

Jravey Lets o)
MEM1,0 H -> (W)
PORTS ; <o Porc 5
sTeet

sTART

=0

PICKit 3 PIC16F84A
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